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A su vez, el COES deberá mantener un enlace en alta 
disponibilidad entre sus dos centros de control, tal que 
para la conexión con cada Integrante de la RIS, se logre 
constituir una topología de anillo que provea adecuado 
mecanismo de redundancia y conmutación, logrando así 
una continuidad de servicio aun en caso de caída del 
enlace de comunicaciones principal y su subsecuente 
restauración automática.

Figura 2.- Topología tipo token ring (en anillo) de la RIS

De manera particular, el enlace de comunicaciones 
de respaldo (redundante) con el que los Integrantes de la 
RIS se conectan al COES, debe ser implementada desde 
el inicio de su conexión al COES y para todas las etapas 
descritas en el numeral 4.2 “Índice de Disponibilidad por 
etapas de las transferencias ICCP”.

4.4 Gestión de los servidores ICCP en caso de 
fallas o anomalías

Es crítico para la coordinación de la operación del 
SEIN, mantener una alta disponibilidad y tiempo de 
respuesta de los sistemas de intercambio de datos. De 
acuerdo a estas metas, se requiere que los Integrantes 
de la RIS cumplan con lo siguiente:

4.4.1 Los servidores ICCP deberán restablecer 
automáticamente la conexión perdida por falla y/o por la re-
confi guración de un servidor ICCP o estación maestra. Ante 
un evento de esta naturaleza, los servidores ICCP deberán 
reintentar reconectarse indefi nidamente, alternando su 
proceso de reconexión entre la red principal y la redundante, 
hasta que el enlace de comunicación quede restablecido.

4.4.2 Los registros ICCP deberán tener la calidad de 
“Incierto” cuando ninguna señal de medida de un integrante 
de la RIS se actualice en un intervalo de tiempo de tres 
minutos como mínimo, sin que se registre interrupción del 
servicio de comunicaciones a través del cual se conecta al 
SCADA del COES. La asignación del indicador de calidad 
“Incierto”, se hará en el sistema SCADA del COES.

4.4.3 Al ocurrir una falla sistemática durante la 
creación de los “datasets”, los servidores ICCP la deberán 
detectar, identifi car y registrar en el LOG específi co, con 
el fi n de determinar la naturaleza del problema. Esta 
información estará disponible en ambos lados, es decir, 
en el nodo cliente y servidor. 

4.4.4 Cuando desde el nodo central de la RIS se 
observe que las capacidades de intercambio de datos 
este siendo degradada, el Coordinador priorizará la 
información crítica para la operación del SEIN, dejando 
en segunda prioridad la retransmisión (reenvío) a otros 
nodos de la RIS. Paralelamente, el Administrador de 
la RIS del COES llevará a cabo el análisis y acciones 
necesarias para la solución del problema. Las 
prioridades de reenvío de la información en la situación 
antes descrita, será para los casos que el COES defi na 
y encuentre como necesaria para fi nes operativos.

4.4.5 Una baja frecuencia de actualización de los 
datos pone en riesgo de falla o inoperancia a los sistemas 
utilizados en la operación en tiempo real (tal como un 
EMS). En caso que el proveedor de datos presente 
problemas con su transferencia de información, el COES 
podrá solicitar la revisión de la misma.

4.5 Defi niciones sobre el estampado de tiempo

La precisión del estampado de tiempo se refi ere al 
tiempo transcurrido entre el instante de la actualización 
de un valor medido o estado (en la RTU) y la asignación 

de la fecha, hora, minuto y segundo, que fi nalmente se 
remiten al SCADA del COES como el estampado de 
tiempo del registro ICCP.

Todos los datos enviados por los Integrantes de la RIS 
deberán contar con el estampado de tiempo al segundo o 
al milisegundo según sea el caso. La precisión de todos 
los estampados de tiempo deberá estar de acuerdo a lo 
indicado en el numeral 4.6.

El estampado de tiempo deberá generarse en 
sincronismo con referencia satelital de tiempo en los 
puntos de medición.

4.6 Reglas para la confi guración de la remisión de 
las señales de las medidas y estados vía protocolo ICCP

Las señales de medidas y estados que sean 
remitidas con indicador de calidad “válida” (VALID según 
el estándar ICCP), para ser efectivamente contabilizadas 
(evaluadas) como tales por la fórmula de Índice de 
Disponibilidad especifi cada en el numeral 4.1, deberán 
cumplir cuando así se indique, con los siguientes 
parámetros y tolerancias:

4.6.1 Para señales de medidas en general 

- La banda muerta de actualización debe estar dentro 
del 1% del valor nominal. Este parámetro se considera 
para evaluación en tiempo real.

- El tiempo para la transferencia de la actualización 
de una señal, desde el momento en que se genera en 
su correspondiente RTU hasta su llegada al SCADA del 
Coordinador, no debe ser mayor a los 7 segundos. Este 
parámetro se considera para la evaluación en tiempo real.

- El estampado de tiempo debe tener un error de ± 50 
milisegundos respecto de la base de tiempo establecida 
por el reloj patrón que defi na el COES. Este parámetro 
será evaluado por campaña de fi scalización.

- Los datos deben ser transferidos usando estampado 
de tiempo con resolución de milisegundos. 

- Los integrantes de la RIS son responsables por 
la precisión de las señales de medidas que remiten al 
Coordinador. El error de precisión de la medida debe estar 
dentro del ±2% del valor de la medición. La referencia 
para evaluar el error de medición será la mejor referencia 
válida disponible en el punto de medición o evaluación 
por campaña de fi scalización.

4.6.2 Para señales de estados 

- El tiempo para la transferencia de la actualización 
de una señal desde la correspondiente RTU hasta 
su llegada al SCADA del COES, no debe ser mayor a 
los 5 segundos. Este parámetro se considera para la 
evaluación en tiempo real.

- El estampado de tiempo debe tener un error de ± 5 
milisegundos respecto de la base de tiempo establecida 
por el reloj patrón que defi na el Coordinador. Será 
evaluado durante la campaña de fi scalización.

- Los datos deben ser transferidos usando estampado 
de tiempo con resolución de milisegundos.

4.6.3 Para señales de medidas hidrológicas 
- El tiempo para la transferencia de la actualización 

de una señal desde la correspondiente RTU hasta su 
llegada al SCADA del Coordinador, no debe ser mayor 
a los 15 minutos. Este parámetro se considera para la 
evaluación en tiempo real.

- El estampado de tiempo debe tener un error de ±10 
segundos respecto de la base de tiempo establecida por 
el reloj patrón que defi na el Coordinador. Será evaluado 
durante la campaña de fi scalización.

TÍTULO QUINTO

5. DEL ANÁLISIS POSTERIOR AL INTERCAMBIO 
DE INFORMACIÓN

5.1 Fiscalización y Sanciones

El OSINERGMIN fi scalizará que el desempeño 
de la RIS se realice considerando lo establecido 


